r , Precyzyjne czujniki zblizeniowe

SELS
Indukcyjne czujniki ruchu prad staly DC PCR 10
S36 S36
Strefa dziatania w zakresie 0 - 10mm - LED - LED
Wyijécie typu NPN lub PNP, 0 |- N =
Funkcja wyjsciowa Z (NO) lub R(NC) &/ [ T H— 8 . 'z
Obudowa: mosigdz niklowany, = =
M30x1,5 z nakretkg 50
z tworzywa = 77 6077 >
Czoto wbudowane - B4 | 87 -
wyjécie kablowe wyjsécie konektorowe
Typ PCR 10ZP ... PCR 102N ...
PCR 10ZP-K ... PCR 10ZN-K ...
PCR 10RP ... PCR 10RN ...
PCR 10RP-K ... PCR 10RN-K ...
Nominalna strefa dziatania 10mm 10mm
Tolerancja strefy dziatania +10% +10%
Czestotliwos¢ progowa 6 - 6000 imp/min 6 - 6000 imp/min
Powtarzalnos$¢ czestotliwosci progowe;j +2% 2%
Regulacja czestotliwosci progowej bez regulacji lub +50% bez regulacji lub +50%
Histereza czestotliwosci progowej (nieregulowana) 10 - 80% 10 - 80%
Napiecie zasilania 15-30 VDC 15-30VDC
Tetnienia napiecia zasilania <10% <10%
Pobér pradu bez wysterowania <20mA <20mA
Max. prad obcigzenia 200 mA 200 mA
Napiecie szczatkowe 0,8-1,8VDC 0,8-1,8VDC
Zabezpieczenie przed zwarciem wyjscia Tak Tak
Zabezpieczenie przed zmiang polaryzaciji Tak Tak
Zabezpieczenie przed przepieciami (obciazenia indukcyjne) Tak Tak
Polaryzacja wyjscia PNP NPN
Funkcja wyjscia (wedtug wykresow str. 2/2) NO lub NC NO lub NC
Sygnalizacja przekroczenia czestotliwosci LED (zielony) LED (zielony)
Sygnalizacja obecnosci metalu w strefie dziatania LED (czerwony) LED (czerwony)
Czas opdznienia top=60/fW [sek] top=60/fW [sek]
Temperatura pracy -25°C...+70°C -25°C...+70°C
Stopien ochrony IP 67 IP 67
Wibracje f<55Hz; a,,, = Tmm f<55Hz; a,,, = 1mm
Udary b,...<30g;t=11ms b..«< 30g; t=11ms
Przewod wyjsciowy 2mb; 3x0,34mm’ 2mb; 3x0,34mm’
PNP NPN
Na zamowienie w wykonaniu nietypowym: :; 1 + ﬁj*
- dfugo$c¢ przewodu inna niz 2mb ] ) <O> z} <U> b 2
- nakretka metalowa z podktadkg sprezynujgcg PRI C PRI C
- regulacja czestotliwosci progowej + 50% " S
- wyj$cie impulsowe C PCR-10ZP PCR-10ZN
Przyktad zamodwienia: PCR-10RP PCR-10RN
PC R 1 0 ZN K 1 OO R 20 C Ztgcze konektorowe
Typ czujnika C - wyjécie impulsowe meskie M12/4pin
Strefa dziatania (mm) (opcja) :
Funkcja wyjscia: Z - zwierny NO H - histereza czestotliwosci (%) 2(c o4
R - rozwierny NC R - regulacja czestotliwosci 3
Wyjscie: N - NPN lub P - PNP progowej = 50% (opcja) )
— - : Widok od strony
K - wyjécie konektorowe f, - czestotliwos¢ progowa (imp/min) czujnika
UWAGA: Przy zaméwieniu oprécz nominalnej strefy dziatania, polaryzaciji, funkcji wyjscia czujnika str. 1/2

koniecznie nalezy poda¢ wartos¢ czestotliwosci progowej i histerezy tej czestotliwosci.
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r , Precyzyjne czujniki zblizeniowe

SELS
Indukcyjne czujniki ruchu Zasady doboru PCR 10
Funkcje na wyjsciu czujnika
Wykres 1 pokazuje czestotliwo$é z Wykres 2 pokazuje zmiane stanu Wykres 3 pokazuje zmiane stanu
jaka pobudzany jest czujnik. wysterowania po przekroczeniu wysterowania po przekroczeniu
Sygnalizacja czerwony LED. czestotliwosci fp w przypadku czujnikow z czestotliwosci fp w przypadku czujnikow z
funkcjg wyjscia NO. Sygnalizacja zielony funkcjg wyjscia NC. Sygnalizacja zielony
LED LED
A Wy1 T=1/f A Wy 2 A Wy3
t > p > ¢ ; i
p
Obliczanie czestotliwosci progowej fp [imp/min]
Dane: _30VN [ imp ] [ imp _ imp
Predkos¢ liniowa (np. tasmociggu) -V [m/s] fp - r s x 60 min fp = Nn min
Predkos¢ katowa- [rad/s] - Z - - ) .
Predko$¢ obrotowa - n [obr/min] f = BOVN QP IMP § oo | IMP f= Y| MP I ye0 | IMP
Promien kota - r [m] P d L s | | min | P op s min
Srednica kota-d[m] - - = s e .
Odlegto$¢ miedzy znacznikami (na tasmociagu)-p[m] f, = 30 NP p, g0 [P ||OZC inann[')kow ';l lna|eiy*tak
llo$¢ znacznikow na kole (zebow) - N [szt.] <=> [imp] L S [ min obrac, aby spetniony by
warunek: 6 < f <6000
Obliczanie histerezy H (%)
Parametrem charakteryzujgcym czujnik PCR jest histereza czestotliwosci H (wykres 4). Dla
czujnikéw z funkcjg wyjscia NO sygnat wysoki pojawia po przekroczeniu czestotliwosci
progowe;j fp, asygnat niski po obnizeniu czestotliwo$ci ponizej wartoscif,,. H
fo-f A Wy4 < >
Histereze oblicza sie w nastepujacy sposob: H = —pf—w x 100 % 10 <H<80 y P
p <
Czas opdznienia, ktoéry mija od przekroczenia czestotliwosci progowej,do przetaczenia wyjscia, 0
zalezy od czestotliwosci progoweji wynosi: 60
toy= —— [8]
f, Y >
Wartos¢ histerezy jest narzucana przezuzytkownika i ustawiana fabrycznie. Jej zakres musi sie f, f #f
miescié w przedziale 10 + 80%. ’
Sposéb montazu mechanicznego
Dla uktadu kotowego
y Proponowane wymiary elementéw inicjujgcych (znacznikow - N).
= Typ 12§, z p h
= PCR- 10 5mm 10 mm 40 mm 15 mm
Zabudowa czujnikéw obok siebie
d d d
4/ stal )’
/
N\ metalow:x przenosnik
PCR znacznik tasmowy
str. 2/2
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