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- Miniaturowa obudowa - Miniature sensor range - Série de capteurs miniatures
Parametry optyczne Sensor data Caract. Sensor
Strefa dziatania: 20...150 mm  Working range: 20 ... 150 mm Distance de travail: 20 ... 150 mm
Strefa martwa: 20 mm  Blind zone: 20 mm  Zone morte: 20 mm
Strefa maksymalna: 250 mm  Maximum range: 250 mm Distance de détection max.: 250 mm
Kat propagacji wiazki ultradzwiekowej: wg. charakterystyki  Angle of beam spread: look at beam spread  Angle d'ouverture du champ d'onde: voir champ d'onde
Rozdzielczos$¢: 0,20mm  Resolution: 0,20 mm Résolution: 0,20 mm
Synchronizacja: zewnetrzna  Synchronization: external  Synchronisation: externe
Czestotliwos¢: 25 Hz  Switching frequency: 25Hz Hystérésis: 2 mm
Histereza: 2mm  Switching hysteresis: 2mm Temps de réponse: 24 ms
Czas odpowiedzi: 24 ms Response time: 24 ms Reproductibilité: +0,15% de VF
Doktadnos$¢: +0,15% zakresu pomiarowego  Reproductibility: +0.15% of the end of the measuring distance  Fréquence de commutation: 25 Hz
Czestotliwos¢ sygn. ultradzwiekowego: 380 kHz  Ultrasonic frequency: 380 kHz Fréquence ultrasonique: 380 kHz
Dryft temperatury 0,17%/°C  Temperature drift: 0,17% / °C  Dérive de temperature: 0,17% / °C
Parametry elektryczne Electrical data (typ.) Caract. électriques (typ.)
Napiecie zasilania U;: 20..30VDC Operating voltage U,: 20..30VDC Tension d'utilisation Ug: 20...30VvV DC
Zabezp. przed zmiang polaryz. zasilania U,: tak Reverse battery protection U,: yes  Protection contre les inversions de polarité U,: oui
Dopuszczalne tetnienia nap. zasilania Ug: +10% Residual ripple within U: +10%  Ondulation résiduelle a l'intérieur de U,: +10%
Poboér pradu bez obcigzenia: <25 mA Current consumption with no load: <25mA Consommation de courant au ralenti: <25 mA
Max. obciazenie sygnatu wyjsciowego: 200 mA  Max. output current le: 200 mA  Courant de sortie le (max.): 200 mA
Zabezpieczenie przed krétkotrwatym przecigzeniem: tak  Short circuit protection: yes  Protection contre courts-circuits: oui
Wskaznik zasilania, programowanieTeach-in : LED zielona Operating voltage indicator, teach-in menu: LED green Visualisation de la tension d'alimentation, menu teach-in: LED verte
Wskaznik stanu logicznego wyjscia: LED z6tta  Output signal indicator: LED yellow Visualisation de la sortie de commutation: LED jaune
Stan nieustalony po zasileniu czujnika: <300 ms Power-on delay: <300 ms Délai de marche: <300 ms
Klasa bezpieczenstwa: || Protection class: |/1  Protection électrique: I
Parametry mechaniczne Mechanical data Caract. mécaniques
Obudowa: ABS  Casing material: ABS  Matériau de boitier: ABS
Materiat glowicy sondy ultradZzwigkowej: pianka poliuratenowa, zywica epoksydowa ze szklem Material converter: polyurethane foam, epoxid resin with portions of glass ~ Matériaux convertisseur: Mousse Polyuréthane, Résine epoxid avec parts de Vitre
Stopien ochrony wg EN 60 529: IP67 Protection standard acc. to EN 60 529: IP67 Degré de protection & EN 60529: P67
Temperatura pracy: -20 ... +70 °C  Ambient temperature range: -20 ... +70 °C  Température de fonctionnement: -10 ... +55°C
Temperatura przechowywania -40 ... +85°C  Storage temperature range: -40 ... +85°C  Plage de température de stockage: -25...+65°C
Rodzaj przytacza: konektor M8 /4pin.  Type of connection: M8 plug 4-pin  Raccordement: M8 connecteur 4-pdles
Masa (wersja konektor): ok.10g Weight (plug): approx. 10 g Poids (connecteur): env. 10 g
Polaryzacja, funkcja wyjscia
Output PNP N.O. NPN N.O.
Sortie
Przytacze Konektor Konektor
Connection Connector Connector
Raccordement Connecteur Connecteur
Schemat potaczen Rys. nr
Wiring diagram 1 1
Schéma de raccordement
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UT 20 -150-P/N

Czujnik ultradzwiekowy

W ustawieniach fabrycznych czujnika strefa dziatania czujnika jest maksymalna. Jesli jest potrzeba
wprowadzenia zmian ustawien to moga one by¢ w tatwy sposéb modyfikowane wg procedury jak
ponizej.

1P

1.1 Usytuowanie obiektu wykrywanego: przed czujnikiem, w odlegtosci dla ktérej ma by¢ przetaczanie sygnatu

wyjsciowego czujnika.

=> zielona LED $wieci, zétta LED utrzymuje aktualny stan logiczny wyjscia czujnika

1.2 Wcisnij przycisk uczacy TEACH IN tak dlugo az: ¢

=> zielona LED miga, zdtta LED podtrzymuije stan logiczny wyjscia czujnika

1.3 obie diody LED migaja jednoczesnie [E# po. ok. 3 s

1.4 Zwolnij przycisk

=> obie diody LED migaja naprzemiennie

1.5 Wci$nij przycisk ponownie

=> zielona LED $wieci, zétta LED nie $wieci

1.6 Po czasie t < 3s zwolnij przycisk

=> zielona LED $wieci, zétta LED utrzymuje aktualny stan logiczny wyjscia czujnika

Punkt przetaczenia jest zapisany w pamigci czujnika jako warto$¢ “s = dystans czujnika do obiektu + 2 mm”

Czujnik jest gotowy do pracy.

2Pr ie jednoprogowe w Sci obiektu od
2.1 Usytuowanie obiektu wykrywanego: podczas programowania obiekt nie wystepuje przed czujnikiem.
=> zielona LED $wieci, zétta LED utrzymuje aktualny stan logiczny wyjscia czujnika
2.2 Postepuj zgodnie z pkt 1.2
Punkt przetaczania jest jest zaprogramowany na maksimum czutosci.

3Pr ie jednoprogowe czujnika przy obiektu w dwéch

3.1 Poz.

=> zielona LED $wieci, zétta LED utrzymuje aktualny stan logiczny wyjscia czujnika
3.2 Weisnij przycisk tak diugo az:

=> zielona LED $wieci, zétta LED utrzymuje aktualny stan logiczny wyjscia czujnika
3.3 obie diody LEDs migajg. 'ednoczes’niem pook.3s

3.4 Zwolnij przycisk

=> obie diody LED migajg na przemian

3.

3.6 Wcisnij przycisk ponownie

=> zielona LED $wieci, zotta LED wytaczona

3.7 Po czasie t < 3s zwolnij przycisk

=> zielona LED $wieci, zétta LED utrzymuje aktualny stan logiczny wyjscia czujnika

Zapr

punkta
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réwnoczesnie szybko migaja przez 3s (btad) a czujnik wraca do wczesniejszego ustawienia.

4.1Pozycja obiektu wykrywanego: przed czujnikiem, w odlegtosci blizszej dla ktorej ma by¢ pierwszy prog przetaczania czujnika.

=> zielona LED $wieci, zétta LED utrzymuje aktualny stan logiczny wyjscia czujnika

4.2 Wcisnij przycisk tak dtugo az:

=> zielona LED $wieci, zétta LED podtrzymuje stan logiczny wyjécia czujnika

4.30bie diody LEDs migaja jednoczesnie [ po ok. 3 s

4.4 Zwolnij przycisk

=> obie diody LED migaja na przemian

4.5 Pozycja obiektu wykrywanego: przed czujnikiem, w odlegtosci dalszej dla ktérej ma by¢ drugi prég przetaczania czujnika.
4.6 Wcisnij przycisk ponownie

=> zielona LED $wieci, zétta LED wytaczona

4.7Po czasie 3 s <t < 10 s zwolnij przycisk

=> zielona LED $wieci, zétta LED jest wytaczona

Punkty przetaczenia blizszy i dalszy (tzw. okno) sg zapamietane przez czujnik. Czujnik jest gotowy do pracy. Jezeli szeroko$¢ okna jest
<5

przez 3s (btad) a czujnik wraca do wczesniejszego ustawienia.

5 Wykrywanie dwuprogowe przy progr juzw i a,
5.1 Pozycja reflektora: przed czujnikiem w strefie dziatania
=> zielona LED $wieci, zétta LED utrzymuje aktualny stan logiczny wyjscia czujnika
5.2 Wcisnij przycisk tak diugo az:
=> zielona LED $wieci, zétta LED utrzymuje aktualny stan logiczny wyjscia czujnika
5.3 obie diody LEDs migaja jednoczesnie [Eg' po ok. 3 s
5.4 Zwolnij przycisk
=> obie diody LED migaja na przemian
5.5Wcisnij przycisk tak dugo az:
=> zielona LED $wieci, zétta LED wytaczona
5.6zielona LED $wieci [EgF& po 10's
5.7 Zwolnij przycisk
=> zielona LED $wieci, zétta LED utrzymuje aktualny stan logiczny wyjscia czujnika
Stan aktywny wyjscia czujnika jest zaprogramowany symetrycznie w odlegtosci + 10 mm od potozenia reflektora (= 20 mm szerokosci).
Jezeli dystans ten nie miesci sig catkowicie w dopuszczalnej strefie dziatania czujnika to obie diody LED jednocze$nie szybko migaja,
przez 3 sek. (btad) a czujnik wraca do wczesniejszego ustawienia.

6.1 Wcisnij przycisk tak dlugo az:
=> zielona LED $wieci, zétta LED utrzymuje aktualny stan logiczny wyjscia czujnika
po 3s obie LEDs migaja jednoczesnie
6.20bie diody LEDs migaja na przemian @ po ok. 13s
6.3 Zwolnij przycisk
=> zielona LED szybko miga, Zzotta LED utrzymuje aktualny stan logiczny wyjsécia czujnika
Zotta LED $wieci = funkcja wyjscia N.O.
2z6tta LED nie $wieci = funkcja wyjscia N.C.
6.4 Podczas gdy zielona LED szybko miga funkcja wyjsciowa jest zmieniana za kazdym przyci$nieciem przycisku,
jednoczesnie nastepuje zmiana sygnalizacji zottej LED jak ponizej
Zzotta LED $wieci = funkcja wyjscia N.O.; zotta LED nie $wieci = funkcja wyjscia N.C.
Jezeli przez 10 sek. nie sa wykonywane zadne operacje aktualnie ustawiona funkcja wyjécia jest aktywowana. Czujnik jest gotowy
do pracy.
7A ja / przycisku
7.1Dotacz czujnik do zasilania przy wytaczonym zasilaniu.
7.2 Weciénij przycisk, wiacz zasilanie czujnika i trzymaj przycisk wcisniety tak diugo az:
=> zielona LED szybko miga, Zzotta LED utrzymuje aktualny stan logiczny wyjscia czujnika
7.30bie diody LEDs migaja jednoczesnie [ po ok. 3 s
7.4 Zwolnij przycisk
=> zielona LED szybko miga, Zotta LED wskazuje stan przycisku aktywny/ nieaktywny:
Zzotta LED $wieci = przycisk aktywny; zétta LED nie swieci = przycisk nieaktywny
7.5Podczas gdy zielona LED $wieci za kazdym przycisnigciem przycisku nastepuje zmiana aktywacji/dezaktywacji
przycisku jak ponizej
Zzotta LED $wieci = przycisk aktywny; zétta LED nie swieci = przycisk nieaktywny
Je
do pracy.

8.1Dotacz czujnik do zasilania przy wytaczonym zasilaniu.

8.2 Wecisnij przycisk, wiacz zasilanie czujnika i trzymaj przycisk wcisniety tak diugo az:

=> zielona LED szybko miga, zotta LED utrzymuje aktualny stan logiczny wyjscia czujnika
po 3 sek obie diody LED migaja jednoczesnie

8.3zielona LED $wieci po ok. 13s

=> z6tta LED utrzymuje aktualny stan logiczny wyjscia czujnika

8.4 Zwolnij przycisk

Ustawienia fabryczne sg przywrocone.

Ultrasonic sensor

The factory setting of the sensor is maximum sensitivity.
This can be easily changed if necessary.
1 witchin int with on j
1.1 Position the object in front of the sensor in the desired distance at the switching gap
=>green LED is on, yellow LED is on or out (depending on the condition of the switching output)
1.2 Press the button as long as
=> green LED flashes, yellow LED keeps its condition
1.3 both LEDs flash simultaneousely after approx. 3 s
1.4 Release the button
=> both LEDs flash alternately
1.5 Press the button again
=> green LED flashes, yellow LED is out
1.6 After t < 3 s release the button
=> green LED is on, yellow LED shows the condition of the switching output
The switching point is durably stored as "s = distance to the object + 2 mm".
The sensor is ready to operate.

2 Setup switching point of max. sensitivity with one object
2.1 Position no object in front of the sensor

=>green LED is on, yellow LED is on or out (depending on the condition of the switching output)
2.2 Follow point 1.2

The switching point is set to maximum sensitivity.

3 Switching point with two objects setu,
3.1 Position the object at a sensor-near switching gap in front of the sensor (s1)
=>green LED is on, yellow LED is on or out (depending on the condition of the switching output)
3.2 Press the button as long as
=> green LED flashes, yellow LED keeps its condition
3.3 both LEDs flash simultaneousely after approx. 3 s
3.4 Release the button
=> both LEDs flash alternately
3.5 Position the object at a sensor-far switching gap in front of the sensor (s2)
3.6 Press the button again
=> green LED flashes, yellow LED is out
3.7 After t < 3 s release the button
=> green LED is on, yellow LED shows the condition of the switching output
The switching point is centred between the sensor-near and the sensor-far switching gap (s1+s2 / 2). If the difference of the switching gaps is <5mm (s2-
s1<5mm), then 1 (switching point with one object) is adjusted. If a first distance is learned in the range of the sensor and a second outside of the range of the
sensor, both LEDs simultaneousely flash fast for 3 s (error display). The old switching points are maintained.

4.

Position the object at a sensor-near switching gap in front of the sensor
=> green LED is on, yellow LED is on or out (depending on the condition of the switching output)
4.2 Press the button as long as
=> green LED flashes, yellow LED keeps its condition
4.3 both LEDs flash simultaneousely after approx. 3 s
4.4 Release the button
=> both LEDs flash alternately
4.5 Position the object at a sensor-far switching gap in front of the sensor
4.6 Press the button again
=> green LED flashes, yellow LED is out
4.7 After 3s <t <10 s release the button
=>green LED is on, yellow LED shows the condition of the switching output
The window with sensor-near and sensor-far switching points is stored durably. The sensor is ready to work. If the window width is <5mm, then 1 (switching
point with one object) is adjusted. If a first distance is learned in the range of the sensor and a second outside of the range of the sensor, both LEDs simulta-
neousely flash fast for 3 s (error display). The old switching points are maintained.

5 Two-way or reflection barrier setup
5.1 Position automatic reflector in front of the sensor

=>green LED is on, yellow LED is on or out (depending on the condition of the switching output)
5.2 Press the button as long as
=> green LED flashes, yellow LED keeps its condition
5.3 both LEDs flash simultaneousely after approx. 3 s
5.4 Release the button
=> both LEDs flash alternately
5.5 Press the button again as long as
=> green LED flashes, yellow LED is out
5.6 the green LED is on . after 10 s
5.7 Release the button
=>green LED is on, yellow LED shows the condition of the switching output
The window is set symmetrically + 10 mm (= 20 mm window width) around the automatic reflector. If a first distance is learned in the range of the sensor and a
second outside of the range of the sensor, both LEDs simultaneousely flash fast for 3 s (error display). The old switching points are maintained.

.O./N.C.
Press the button as long as
=> green LED flashes, yellow LED keeps its condition
after 3 s both LEDs flash simultaneousel
6.2 both LEDs are flashing alternately
6.3 Release the button
=> green LED flashes fast, yellow LED shows the output function
yellow LED on =N.O.
yellow LED out = N.C.
6.4 While the green LED flashes, the output function is inverted with each pressing of the button
yellow LED on =N.O.
yellow LED out = N.C.
If the button is not operated for 10s, the adjusted output function is active. The sensor is ready to operate.

o

after approx. 13 s

7 Activate / deactivate button
7.1 Switch sensor without voltage (switch operating voltage off)
7.2 Press the button, switch operating voltage on, keep the button pressed as long as
=> green LED flashes fast, yellow LED is on or out (depending on the condition of the switching output)
7.3 both LEDs flash simultaneousely after approx. 3 s
7.4 Release the button
=> green LED flashes fast, yellow LED shows button active/ inactive
yellow LED on = button active
yellow LED out = button inactive
7.5 During the green LED flashes, the button function is inverted with each pressing of the button
yellow LED on = button active
yellow LED out = button inactive
If the button is not operated for 10 s, the adjusted function is active. The sensor is ready to operate.

8.1 Switch sensor without voltage (switch operating voltage off)

8.2 Press the button, switch operating voltage on, keep the button pressed as long as

=> green LED flashes fast, yellow LED is on or out (depending on the condition of the switching output)
after 3s both LEDs flash simultaneousely

green LED is on after approx. 13 s

=> yellow LED is on or out (depending on the condition of the switching output)

8.4 Release the button

Factory setting of the sensor is ready.

8.

w
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Capteur ultrason

Pour information, le capteur, lors de son branchement, est réglé a sa sensibilité maximum.
Ce réglage peut étre changé aux besoins.

1 Régler le point de commutation avec un objet
1.1 Placer 'objet devant le capteur a la distance voulue
=> la LED verte s’allume, la jaune s'allume ou est éteinte (selon I'état de la sortie de commutation)
1.2 Appuyer sur la touche, jusqu’a ce que
=> la LED verte clignote, la jaune reste au méme état
1.3 les deux LEDs clignotent simultanément aprésenv.3s
1.4 Relacher la touche
=> |es deux LEDs clignotent alternativement
1.5 Appuyer de nouveau sur la touche
=>la LED verte clignote, la jaune s'éteinte
1.6 Apres t < 3 s relacher la touche
=>|a LED verte s'allume, la jaune affiche I'état de la sortie de commutation
Le point de commutation est enregistré sur “S = Distance a I'objet + 2 mm”.
Le capteur est prét.

SELS

2.1 Ne placer aucun objet devant le capteur

=>la LED verte s'allume, la jaune s'allume ou est éteinte (selon I'état de la sortie de commutation)
2.2 Continuer selon 1.2

Le point de commutation est fixé sur la valeur maximale possible.

3.1 Placer I'objet devant le capteur a proximité (s1)
=>la LED verte s'allume, la jaune s'allume ou est éteinte (selon I'état de la sortie de commutation)
3.2 Appuyer sur la touche jusqu’a ce que
=>la LED verte clignote, la jaune reste au méme état
3.3 les deux LEDs clignotent simultanément aprésenv.3s
3.4 Relacher la touche
=> |es deux LEDs clignotent alternativement
3.5 Placer I'objet devant le capteur, éloigné (s2)
3.6 Appuyer de nouveau sur la touche
=>la LED verte clignote, la jaune est éteinte
3.7 Relacher la touche aprés t<3 s
=>la LED verte s'allume, la jaune affiche I'état de la sortie de commutation
Le point de commutation est fixé au milieu, entre la distance de détection proche et éloignée s = (s1 + s2) / 2).
Si l'utilisateur tente de régler une différence des distances de détection <5 mm (s2-s1 < 5 mm), alors 1 (point de commutation avec un objet) est fixé.
Si une distance est enseignée a l'intérieur du champ de détection et une seconde a I'extérieur, les deux LEDs clignotent rapidement pendant 3 s
(affichage erreur). Les anciens points de commutations restent en mémoire.

4 Régler mode fenétre
4.1 Placer I'objet devant le capteur a proximité
=> la LED verte s’allume, la jaune s’allume ou est éteinte (selon I'état de la sortie de commutation)
4.2 Appuyer sur la touche jusqu’a ce que
=>la LED verte clignote, la jaune reste au méme état
4.3 les deux LEDs clignotent simultanément lﬁ apréesenv.3s
4.4 Relacher la touche
=> les deux LEDs clignotent alternativement
4.5 Placer I'objet devant le capteur, position éloignée
4.6 Appuyer de nouveau sur la touche
=>la LED verte clignote, la jaune est éteinte
4.7 Relacher la touche aprés 3s <t<10s
=>la LED verte s’allume, la jaune affiche I'état de la sortie de commutation
La fenétre est enregistrée avec un point de commutation prés et loin, le capteur est prét.
Si l'utilisateur tente de régler la largeur de la fenétre < 5mm , 1 est fixé (point de commutation avec 1 objet).
Si une distance est enseignée a l'intérieur du champ de détection et une seconde a I'extérieur, les deux LEDs clignotent rapidement pendant 3 s
(affichage erreur). Les anciens points de commutations restent en mémoire.

5 Régler en b re
5.1 Placer le réflecteur obligatoire devant le capteur
=>La LED verte s’allume, la jaune s’allume ou est éteinte (selon I'état de la sortie de commutation)
5.2 Appuyer sur la touche jusqu’a ce que
=> la LED verte clignote, la jaune reste au méme état
5.3 les deux LEDs clignotent si aprésenv.3s
Les deux LEDs clignotent en alternance
5.4 Relacher la touche
=> les deux LEDs clignotent alternativement
5.5 Appuyer de nouveau sur la touche jusqu’a ce que
=>la LED verte clignote, la jaune s‘éteinte
5.6 la LED verte s‘allume env.10s
5.7 Relacher la touche
=> la LED verte s'allume, la jaune affiche I'état de la sortie de commutation
La fenétre est fixée de maniére symétrique avec + 10 mm (=20 mm de largeur de fenétre) avec le réflecteur obligatoire.
Si une distance est enseignée a l'intérieur du champ de détection et une seconde a I'extérieur, les deux LEDs clignotent rapidement pendant 3 s
(affichage erreur).
Les anciens points de commutation restent en mémoire.

6 Régler la fonction sortie N.O./ N.C.
6.1 Appuyer sur la touche jusqu’a ce que
=>la LED verte clignote, |a jaune reste au méme état
Aprés 3 s, les deux LEDs clignotent simultanément
6.2 les deux LEDs clignotent simultanément aprésenv. 13 s
6.3 Reléacher la touche
=>la LED verte clignote rapidement, la LED jaune montre la sortie de fonction
LED jaune allumée: N.C.
LED jaune éteinte: N.O.
6.4 Pendant que la LED verte clig| la
LED jaune allumée: N.C.
LED jaune éteinte: N.O.
Si la touche n’est pas activée pendant 10 s, la sortie de fonction réglée est active, le capteur est prét.

de sortie est i

a chaque fois qu’on appuie sur la touche.

7.1 Commuter le capteur sans courant (Couper la tension d‘alimentation)
7.2 Appuyer sur la touche, brancher tension d'alimentation, ne pas relacher la touche,
=> LED verte clignote rapidement, la LED jaune est allumée ou éteinte (selon I'état de la sortie de commutation)
7.3 jusqu’a ce que les deux LEDs clignotent simultanément aprésenv.3s
7.4 Relacher la touche,
=> LED verte clignote rapidement, LED jaune montre touche activée/ désactivée
LED jaune allumée: touche active
LED jaune éteinte: touche inactive
7.5 Pendant que la LED verte clignote, la fonction de la touche est inversée a chaque fois qu’on appuie sur la touche.
LED jaune allumée: touche active
LED jaune éteinte: touche inactive
Si la touche n’est pas activée pendant 10 s, la fonction réglée est enregistrée, le capteur est prét.

8 Réglages usine
8.1 Commuter le capteur sans courant (Couper la tension d‘alimentation)
8.2 Appuyer sur la touche, brancher tension d' alimentation, ne pas relacher la touche,
=> LED verte clignote rapidement, la LED jaune est allumée ou éteinte (selon I'état de la sortie de commutation)
Aprés 3 s les deux LEDs clignotent simultanément
8.3 jusqu’a ce que la LED verte s’allume aprés env.13s
=> LED jaune s’allume ou s’éteint (selon I'état de la sortie de commutation)
8.4 Relacher la touche
Le capteur retrouve son réglage usine.



